Тема занятия: Робот-сапёр, на базе Lego NXT / Lego EV3
Тип занятия: Практическое
Цель: Собрать робота-сапёра и написать небольшую программу.
Задачи:
-   Познакомить учащихся с боевыми (военными) роботами.
- Развивать познавательный интерес учащихся, умение определять и объяснять понятия, выделять главное.
- Воспитывать внимательность при написании компьютерных программ, сборке сложных элементов, коммуникативные способности при работе в парах.
Материально-техническое оснащение: компьютер, проектор, экран, доска, наборы Lego Mindstorms EV3 / Lego Mindstorms NXT.
Дидактическое обеспечение: Презентация.
Формы организации учебной деятельности: рассказ педагога, фронтальная беседа. 
План занятия:
I. Организационный момент (5 мин.)
II. Знакомство с ТБ и правилами поведения (5 мин.)
III. Изучение нового материала (5 мин.)
1. Объяснение нового материала
IV. Практическая работа (50 мин.)
V. Подведение итогов (10 мин.)
VI. Уборка рабочих мест (5 мин.)
Содержание занятия:
I. Организационный момент.
Педагог приветствует учеников, проверяет готовность обучающихся к занятию.
II. Знакомство с ТБ и правилами поведения.
На данном этапе повторяются правила техники безопасности, которые необходимо соблюдать при работе на занятии.

III. Изучение нового материала.
1. Объяснение нового материала.

Ребята, как вы знаете, сегодня великий праздник для нашей страны. День победы. Поэтому, сегодня мы с вами соберём боевого робота и напишем для него программу.
Боевой робот (военный робот) — автоматическое устройство, заменяющее человека в боевых ситуациях для сохранения человеческой жизни или для работы в условиях, несовместимых с возможностями человека, в военных целях: разведка, боевые действия, разминирование и т. п. 
Боевыми роботами являются не только автоматические устройства с антропоморфным действием, которые частично или полностью заменяют человека, но и действующие в воздушной и водной среде, не являющейся средой обитания человека (авиационные беспилотные с дистанционным управлением, подводные аппараты и надводные корабли). Устройство может быть электромеханическим, пневматическим, гидравлическим или комбинированным.
В настоящее время большинство боевых роботов являются устройствами телеприсутствия, и лишь очень немногие модели имеют возможность выполнять некоторые задачи автономно, без вмешательства оператора.
Сегодня мы соберём боевого робота типа «робот-сапёр». За основу возьмём российского робота-сапёра «Уран» (Слайды №1, №2). Я не мог оставить без должного внимания саперных роботов. ведь они помогают сохранить жизни не только сапёрам, но и множеству людей, а подвиг этих безмолвных механических героев остается не воспетым.
Примечание: Возможен показ небольшого видеоролика о сапёрных роботах (видео прилагается).

IV. Практическая работа.
Ученики делятся на 2 группы по 5-6 человек, первая группа выполняет конструирование робота по образцу, вторая группа, пишет программу для робота. 
Задание: Собрать из Lego и запрограммировать робота-сапёра.
Этапы хода сборки:
1. Собираем гусеницы (Слайды №6-№9).
2. Сборка привода (Слайды №10-№17).
3. Соединение передачи с гусеницами (Слайды №18-№20). 
4. С помощью уголков укрепляем основание для придания жёсткости всей конструкции (Слайд №21).
5. С помощью небольших шпилек крепим NXT/EV3 на основание вездехода. (Слайды №22-№27).
6. [bookmark: _GoBack]Установка ультразвукового сенсора. Ультразвуковой сенсор позволяет роботу видеть, измерять расстояние до объекта и реагировать на движение. (Слайды №28-№32).

V. Подведение итогов.
На данном этапе педагог проверяет и анализирует работу учеников, делает обобщение пройденного материала. 
VI. Уборка рабочих мест.
Ребята убирают все используемые на уроке наборы обратно в коробки и сдают учителю. Выключают компьютеры. Ставят стулья.
